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Prof. Dr. Alfred Toth 

Transgressive Trajektionen 

1. Die Trajektionen, die wir bisher untersucht hatten, befanden sich immer in 

den Grenzen einer semiotischen Einheit, also z.B. Dyaden, Zeichenklassen, 

Realitätsthematiken. Von transgressiven Trajektionen sprechen wir demzu-

folge, wenn diese Grenzen durch trajektische Operationen überschritten 

werden. 

2. Die Haupttypen transgressiver Trajektionen 

1. T(ZKli, RThi) 

(3.x, 2.y, 1.z) → ((3.2, x.y) | (2.1, y.z)) 

(z.1, y.2, x.3) → ((z.y, 1.2) | (y.x, 2.3)) 

(3.x, 2.y, 1.z) 

 ↓ ↓ ↓ 

(z.1, y.2, x.3) → ((3.z, x.1) | (2.y, y.2) | (1.x, z.3)) 

2. T(ZKli, ZKLj) mit i ≠ j 

(3.a, 2.b, 1.c) 

 ↓ ↓ ↓ 

(3.d, 2.e, 1.f) → ((3.3, a.d) | (2.2, b.e) | (1.1, c.f)) 

3. T(ZKli, RThj) mit i ≠ j 

(3.a, 2.b, 1.c) 

 ↓ ↓ ↓ 

(f.1, e.2, d.3) → ((3.f, a.1) | (2.e, b.2) | (1.d, c.3)) 

4. T(ZKli, PZKli) 

(3.x, 2.y, 1.z) 

 ↓ ↓ ↓ 

(2.y, 1.z, 3.x) → ((3.2, x.y) | (2.1, y.z) | (1.3, z.x)) 
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5. T(ZKli, PRThi) 

(3.x, 2.y, 1.z) 

 ↓ ↓ ↓ 

(x.3, z.1, y.2) → ((3.x, x.3) | (2.z, y.1) | (1.y, z.2)) 

6. T(ZKli, PZKlj) 

(3.a, 2.b, 1.c) 

 ↓ ↓ ↓ 

(2.e, 3.d, 1.f) → ((3.2, a.e) | (2.3, b.d) | (1.1, c.f)) 

7. T(ZKli, PRThj) 

(3.a, 2.b, 1.c) 

 ↓ ↓ ↓ 

(f.1, d.3, e.2) → ((3.f, a.1) | (2.d, b.3) | (1.e, c.2)) 
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